elmes® RADIOLINIA CZTEROKANALOWA Z KODEM DYNAMICZNYM - CH4H
electronic Z GALWANICZNA SEPARACJA WYJSC I SYGNALIZACJA SLABEJ BATERII NADAJNIKA

Radiolinia czterokanatowa przeznaczona jest do zdalnego sterowania na odlegtos¢ do 100 m. Moze by¢ stosowana w syste-

mach alarmowych do czasowego lub trwatego blokowania stref, czujek, w systemach kontroli dostgpu, do zdalnego sterowania
itp. Urzadzenie wykorzystuje system kodowania zmiennego KEELOQ(R) firmy Microchip Technology Inc., USA, ktory
zapewnia najwyzszy poziom bezpieczenstwa.
Zestaw sklada si¢ z czteroprzyciskowego pilota-breloka i odbiornika wyposazonego w cztery galwanicznie izolowane wyjscia
przekaznikowe, ktdre przelaczaja si¢ po otrzymaniu droga radiowa zakodowanego sygnatu z pilota. Odbiornik moze jednocze$nie
wspotpracowac z 11 urzadzeniami bezprzewodowymi (radiopiloty, detektory, kontaktrony bezprzewodowe) i wyposazony jest
w uktad sygnalizacji niskiego poziomu napigcia baterii w nadajnikach. Jezeli odbiornik otrzyma informacj¢ o stabej baterii
w jednym z urzadzen bezprzewodowych sygnalizuje to miganiem diody LED, a ilo§¢ mrugni¢¢ w serii oznacza numer kanatu
w ktorym zaprogramowane jest to urzadzenie. Utatwia to ustalenie, w ktorym urzadzeniu nalezy wymieni¢ bateri¢. Dodatkowo,
poprzez rozwarcie zworki J5 mozna uaktywni¢ sygnalizacj¢ stabej baterii na wyjsciu S, jednak wtedy wyjscie to nie bedzie
sygnalizowaé przelaczen przekaznikéw. Po wymianie baterii i wystaniu pierwszej transmisji sygnalizacja ustaje. Zwierajac
zworke J6 wybiera si¢ sygnalizacje na wyjsciu S dla wszystkich kanalow, a rozwierajac - tylko dla kanatu 1. Funkcja ta jest
aktywna tylko przy zwartej zworce J5 (wlaczona sygnalizacja przetaczen przekaznikow na wyjsciu S). Odbiornik jest
wyposazony w wylacznik antysabotazowy otwarcia obudowy TAMPER.

Sposdb dzialania:

Przycisnigcie przycisku pilota lub transmisja alarmowa z urzadzenia bezprzewodowego (detektor PIR lub kontaktron) powoduje
przetaczenie przekaznika w odpowiednim kanale odbiornika. W zaleznosci od trybu pracy kanatu, programowanego dla kazdego
kanatu z osobna wg pkt 2 procedur programowania, przetaczenie jest chwilowe i trwa od 0,5 sek. do 4 godz, lub trwate - trwa do
momentu kolejnego wcisnigcia przycisku pilota. Dla urzadzen bezprzewodowych (detektor PIR, kontaktron) nalezy programowac
prace kanatéw w trybie monostabilnym. Wiaczenie przekaznika w kanale 1 lub w dowolnym kanale (w zaleznosci od ustawienia
zworki J6) jest sygnalizowane dwoma impulsami zwarcia do masy na

wyjsciu S,  wylaczenie - jednym. Dodatkowo, dwukolorowa dioda Wyjscia Buzzer TO_P~
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Instalacja: (wg schematu obok)
Odbiorniki mogg pracowaé wylacznie w temperaturze od 0 do +40°C, ® ® ®
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o ) i .. , Ze °
nikéw atmosferycznych, nie moga by¢ instalowane w poblizu urzadzen 5
elektro-energetycznych i metalowych stanowiacych ekran dla fal radio- 3 E E

(] [
wych. Zasigg dzialania uzalezniony jest od lokalizacji instalacji, stanu ba- E E

terii w pilotach oraz ewentualnych zrédetl zaklocen radiowych. Ggsta zabu-
Ptytka odbiornika =

dowa i zawilgocone lub zelbetonowe $ciany moga go znacznie ograniczyc¢.

Przewodu antenowego odbiornika nie nalezy mocowac i klei¢ do $cian.
Przewody zasilajace prowadzi¢ w skretce na dlugosci przynajmniej 10 cm
od odbiornika.
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Uwaga: Przelutowujac zworki znajdujace si¢ pod przekaznikami od strony
Sciezek mozna uzyskaé pracg¢ kanatow w trybie NO (normalnie otwarte)
zamiast standardowych NC (normalnie zwartych).

PROCEDURY PROGRAMOWANIA

Uwaga: Wejscie do procedur jest mozliwe tylko gdy odbiornik jest w stanie spoczynku (LED $§wieci na zielono).
1. Wprowadzenie nadajnika (pilota, bezprzewodowego detektora PIR lub kontaktronu) do odbiornika (maksymalnie 11):

a) Przycisna¢ na krotko (krocej niz 2 sek) przycisk PRG w odbiorniku - LED zaswieci sig na czerwono,

b) Przycisna¢ dwukrotnie przycisk pilota - LED w odbiorniku zmieni kilkukrotnie kolor §wiecenia potwierdzajac
prawidtowe wykonanie procedury. W przypadku bezprzewodowego detektora PIR lub kontaktronu CTX nalezy
wywota¢ dwie transmisje radiowe (nie przy uzyciu Tampera).

2. Programowanie trybu pracy monostabilnej i czasu podtrzymania dowolnego kanalu:

a) Przycisna¢ przycisk PRG w odbiorniku (LED zaswieci si¢ na czerwono) na czas dluzszy niz 2 sek. ale krotszy niz 8
sek. Po zwolnieniu przycisku dioda LED w odbiorniku zmieni kolor na zielony potwierdzajac wejscie w ten tryb.

b) Przycisnac przycisk pilota odpowiadajacy kanatowi ktory programujemy - nastapi zataczenie przekaznika. Po uptywie
zadanego czasu podtrzymania (maks. 4 godziny) ponownie przycisna¢ ten sam przycisk pilota - nastapi wylaczenie
przekaznika.

¢) Po uptywie 2 sek. nastapi kilkakrotna zmiana koloru $wiecenia LED potwierdzajaca wykonanie procedury.



3. Programowanie trybu pracy bistabilnej dowolnego kanatu:
a) Przycisna¢ przycisk PRG w odbiorniku (LED zaswieci si¢ na czerwono) na czas dluzszy niz 2 sek. ale krotszy niz 8
sek. Po zwolnieniu przycisku dioda LED w odbiorniku zmieni kolor na zielony sygnalizujac wejécie w ten tryb.
b) Przycisnac trzykrotnie przycisk pilota, odpowiadajacy kanatowi ktéry programujemy, w odstgpach kroétszych niz
2 sekundy. Nastapi zalaczenie przekaznika, wylaczenie przekaznika i potwierdzenie trybu bistabilnego kilkakrotna
zmiana koloru §wiecenia LED-a.
4. Kasowanie wszystkich pilotow i urzadzen bezprzewodowych z pamieci odbiornika (Uwaga! t¢ procedurg¢ wykonujemy
w przypadku np. kradziezy pilota lub innej potrzeby usunigcia wszystkich pilotow z systemu.):
Przycisnaé przycisk PRG w odbiorniku (LED zaswieci si¢ na czerwono) i przytrzymaé do chwili pierwszej zmiany
koloru $wiecenia LED (ponad 8 sek.), a nastgpnie przycisk zwolni¢. Kilkakrotna zmiana koloru $wiecenia potwierdza
prawidtowe wykonanie procedury. Pamig¢ jest wykasowana i odbiornik nie reaguje na wysylane sygnaty, a tryby pracy
kanatow odbiornika pozostaja bez zmian. Wprowadzenie nadajnikéw do pamigci wykona¢ wg pkt 1.

DANE TECHNICZNE:

zasigg w zabudowie 20-30 metrow, w terenie otwartym do 100 metrow,
odbiornik:

cztery galwanicznie izolowane wyjscia przekaznikowe typu NC lub NO, 1A/60V max.

wyjscie S: 1A/60V oraz wytacznik antysabotazowy TAMPER,

zasilanie od 11 do 15 VDC (znamionowo 12VDC),

pobdr pradu: 20 mA i dodatkowo 25 mA na kazdy wlaczony przekaznik,

maksymalna ilo§¢ wspotpracujacych nadajnikow: 11,

zakres temperatur pracy: od 0 do +40°C
pilot:  cztery kanaty sterujace,

zasilanie bateria 12V typu GP23A

czestotliwos¢ pracy 433,92 MHz,

moc radiowa ponizej 5 mW,

zakres temperatur pracy: od 0 do +40°C

Ten produkt spetnia nizej wymienione normy i zalecenia Europejskiej Wspdlnoty Gospodarczej i posiada oznaczenie CE:
The Electromagnetic Compatibility Directive 89/336EEC
The Low Voltage Directive 73/23/EEC

Atest Z.R.T.O.M. ,, TECHOM?” Nr 92/00 — klasa C.

GWARANCJA: Producent udziela gwarancji na okres 12 miesi¢cy od daty zakupu i zobowiazuje si¢ do kazdorazowej bezptatnej
naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancyjnym wystapia wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ do
miejsca zakupu w stanie czystym i na wlasny koszt wraz z niniejsza gwarancja z potwierdzong data zakupu i krotkim opisem
uszkodzenia. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstalych w wyniku nieprawidlowego uzytkowania, samowolnych regulacji,
przerobek i napraw. Szczegdétowe warunki udzielania gwarancji reguluje Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 30 maja 1995r.
Dz. U. Nr 64, poz. 328.

Data i miejsce zakupu (pieczeC sprzedawcy)......cccveveeveereverevereennenne

Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-429 Wroctaw, ul.Strzegomska 148, tel (0...71) 373-62-79, fax 354-51-38,
mail: elmes@elmes.pl internet: www.elmes.pl
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