elmes® Odbiornik do kontroli dost¢pu z wyswietlaczem
electronic dla 448 pilotéw, z pamigcia zdarzen: RD448
dla 1000 pilotow, bez pamigci zdarzen: RD1000

Odbiornik przeznaczony jest do stosowania w systemach zdalnego sterowania i kontroli dostgpu, w ktorych ilo$¢ uzytkownikow jest duza, a
jednoczesnie wymagane jest zapewnienie wysokiego poziomu bezpieczenstwa. Aby sprosta¢ tym wymaganiom, odbiornik wyposazono w na-
stepujace funkcje:

e mozliwo$¢ usuwania pojedynczego pilota bez konieczno$ci kasowania catej pamigci,

e  wspdlpraca z maksymalnie 448 (RD448) lub 1000 pilotow (RD1000),

e  system zmiennego kodu KEELOQ® firmy Microchip Technology Inc., USA,

trzyznakowy wyswietlacz ulatwiajacy programowanie i wyswietlajacy numer uzytego pilota,

odbiornik superheterodynowy na pasmo 433,92MHz zapewniajacy lepszy niz w odbiorniku superreakcyjnym zasigg dziatania pilotow,
pamigé, w ktdrej przechowywanych jest 6144 zdarzen w postaci: daty oraz numeru uzytego pilota i przycisku,

e  sygnalizacja otwarcia obudowy odbiornika wyprowadzona na zaciskach instalacyjnych TAMP.

Sposob dziatania.

Uzycie pilota wprowadzonego wczesniej do odbiornika powoduje przetaczenie jednego z przekaznikow w odbiorniku:

e  na wczesniej zaprogramowany czas — jezeli w odbiorniku wybrany jest tryb pracy monostabilne;j,

e trwajace do chwili ponownego uzycia pilota — jezeli w odbiorniku wybrany jest tryb pracy bistabilne;j.

Na wyswietlaczu pojawi si¢ numer uzytego pilota i kolor §wiecenia LED-a odbiornika zmieni si¢ (przy przetaczeniu kanatu nr 1), a na wyjsciu S
pojawia si¢ impulsy (dwa - przy zataczeniu i jeden - przy wylaczeniu przekaznika). Do pamigci zdarzen wpisane jest kolejne zdarzenie.

Pamig¢é zdarzen.

Odbiornik wyposazony jest w pamigé ostatnich 6144 zdarzen. W momencie nacisnigcia przycisku pilota do tej pamigci wpisywane sa: aktualna
data i czas, numer uzytego pilota (0..447) oraz przycisku (0..1). Wczytanie zawartosci tej pamigei do komputera PC odbywa sig przez zlacze
szeregowe RS232 za pomoca kabla—konwertera napigé RS232(+12/-12V)<->TTL (0/5V). Oprogramowanie na komputer PC o nazwie ,,RD
reader”, dostgpne nieodptatnie na stronie producenta: www.elmes.pl, wezytuje z pamigei RD1 wszystkie nowe zdarzenia i dotacza je do pliku
bazy danych Access (*.mdb). Umozliwia takze przegladanie zdarzen w porzadku chronologicznym. Bardziej zaawansowane zestawienia lub
raporty mozna tworzy¢ przy pomocy dowolnego programu ,,czytajacego” pliki *.mdb, np.: Microsoft Access®, Lotus Approach® czy bezptatny
Base z pakietu Open Office®.

Nalezy pamigta¢ o systematycznym odczytywaniu pamigei zdarzen. Np. w systemie z 448 pilotami, przy dwukrotnym uzyciu kazdego z nich
dziennie, przepeltnienie pamigci zdarzen nastapi po okoto 6 dniach. Po zapetnieniu pamigci nowe zdarzenia nadpisujq si¢ na najstarsze.

Wewnetrzny zegar.

Zegar odbiornika RD1 jest zabezpieczony przed wyzerowaniem przy zaniku zasilania, jednak w czasie przerwy w zasilaniu, odliczanie czasu
zatrzymuje si¢. Dlatego zdarzenia sprzed okresu braku zasilania b¢da mialy nieprawidlowy czas — przesunigty do przodu o czas trwania przerwy
w zasilaniu. Aby tego uniknaé, nalezy zastosowaé akumulatorowe zasilanie awaryjne odbiornika.

Wersja 7 pamieciq 1000 pilotéow - RD1000. W tym wykonaniu, kosztem rezygnacji z pamigci zdarzen, zwigkszono pamigé pilotéw do 1000 szt.

Kontrola dostepu.
Jak wspomniano wcze$niej, odczyt pamigci zdarzen mozliwy jest za pomoca specjalnego oprogramowania. To rozwigzanie umozliwia jedynie
rejestrowanie zdarzen na komputerze. Jednak dzigki specjalnemu trybowi pracy, ktory uzyskuje si¢ po zwarciu wyprowadzenia 5 i 6 mikropro-
cesora (*), odbiornik RD1 mozna wykorzysta¢ do budowy wlasnego systemu dostgpowego. Wowczas zawsze po nacisnigciu pilota, na wyjsciu
szeregowym TX wyprowadzany jest numer uzytego pilota (**). Jesli w czasie 100 ms na wejscie RX nie zostanie podane 0 logiczne, przekaznik
w odbiorniku nie zalaczy si¢. T¢ cechg mozna wykorzysta¢ do budowy wlasnego systemu dostgpowego, z mozliwoscia np. czasowego bloko-
wania danego uzytkownika. Uwaga: w tym trybie odczyt bufora zdarzen nie jest mozliwy.

(*) W odbiorniku RD1000 ten tryb pracy jest wlaczony na state, nie ma potrzeby zwierania wyprowadzen 5 1 6.

(**) Na zlaczu szeregowym TX wyprowadzany jest ciag znakow ASCII w postaci: ,,NNN-P” zakonczony znakami CR i LF, gdzie NNN to
numer uzytego pilota, a P =,,0” lub ,,1” oznacza numer uzytego przycisku pilota.

Opis zworek. . . .

JPI zalozona powoduje wygaszanie wyswietlania numeru uzytego pilota po okoto 5 odbiornik / receiver ?\?
sekundach. Zdjeta — numer pilota wy$wietlany jest caty czas.

JP2 zatozona powoduje, ze tylko pierwszy kanat odbiornika jest aktywny i moze TX @@
wspdtpracowaé z jednym, dowolnym, wybranym przy programowaniu przyci- |_
skiem pilota, zdjgta — oba kanaty aktywne — praca z dwoma przyciskami pilota,
np. z przyciskami 112 lub 3 i 4 pilota CH4H.

Instalacja. Odbiornik powinien by¢ zainstalowany w takim miejscu, aby nie byl nara- ’—“| Ré—‘ Rd—‘

zony na bezposrednie dziatanie czynnikow atmosferycznych. Jesli jest instalowany w

metalowej obudowie stanowiacej ekran dla fal radiowych, nalezy do wejs¢ ANT od-

biornika podtaczy¢ kablem koncentrycznym anteng zewngtrzna. Z uwagi na mozliwo$é @ @ @ @ @ @

wystgpowania lokalnych zaklécen, przed trwala instalacja nalezy przeprowadzié test

zasiegu dziatania ukladu pilot - odbiornik. — + NC1NO1 S NC2 NO2

Schemat podtaczenia odbiornika przedstawiono na rysunku obok. Dzigki zastosowaniu !

przetwornicy, odbiornik moze by¢ zasilany szerokim zakresem napigé. Wyjscia drugie-

go kanatu (NC2 i NO2) sa nieaktywne przy zatozonej zworce JP2. Schemat podiaczenia

sygnalizatora akustycznego (buzzera) migdzy zaciskami ,.+” i ,,S” obowiazuje tylko O buzzer tamper

przy zasilaniu pradem stalym. Przy pradzie zmiennym takie podlaczenie moze spowo- 12-24V

dowac¢ uszkodzenie sygnalizatora i wyjscia ,,S”.
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AL Zlgcze TX na plytce odbiornika stuzy do komunikacji z komputerem. Poziomy napigé na tym zlaczu
10k S 1 e odpowiadaja poziomom TTL (0 / 5V). Do podtaczenia odbiornika RD1 z PC-tem nalezy stosowac
kabel z wbudowanym uktadem MAX232 lub podobnym, ktory zapewnia konwersj¢ poziomdéw napigé
wystepujacych na ztaczu szeregowym RS232 komputera (+12V,-12V) do poziomu napie¢ wystepuja-
cych na ztaczu TX odbiornika (TTL: 0V/5V). Kabel ten, o symbolu KB-RS232-1, nie znajduje si¢ w
oot w1 zestawie i nalezy zamawia¢ go oddzielnie. Na rysunku obok przedstawiono schemat interfejsu widzia-
ny od strony odbiornika RD1. Schemat kabla — konwertera napig¢ RS232<->TTL jest powszechnie

dostepny w internecie, takze na stronie producenta: www.elmes.pl.
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PROCEDURY PROGRAMOWANIA

1. Wprowadzenie pilota do komorki pamigci i kasowanie zawartos$ci komorki pamigci:
a) przycisnaé na krotko (<2 s) przycisk ,,+” w odbiorniku - na wyswietlaczu pojawi sig¢ napis ,,PPP”. Po zwolnieniu przycisku na wyswie-
tlaczu pojawi si¢ numer pierwszej wolnej komorki pamieci, do ktérej mozna zaprogramowac pilota.
b) przyciskami,+” i, -” wybra¢ zadana komérke pamieci (*). Swiecace kropki $wiadcza o zajetosci danej komorki.

”

¢) przycisnac na krotko (<2 s) réwnoczesnie przyciski ,,+71,,— .

Dla komérki wolnej (kropki wygaszone) rozpocznie si¢ programowanie pilota: Dla komérki zajetej (kropki §wieca si¢)
w ciagu 15 sek. nalezy dwukrotnie nacisnaé¢ przycisk pilota — nastapi miganie nastapi jej kasowanie - pilot zostaje usunigty
wys$wietlacza i wyjscie z procedury programowania. Programowanie nastgpne- z pamigci, a kropki gasna (powr6t do pkt b).

go pilota nalezy rozpocza¢ od pkt. 1 a).
(*) Dluzsze przytrzymanie przycisku powoduje szybsze przegladanie pamigci. Wyjscie z tej procedury nastapi, jezeli w ciagu 30 sekund nie
naci$niemy zadnego przycisku lub naci$niemy ,,+” i ,,-” jednoczesnie na dtuzej niz 2 sekundy.

2. Wybor monostabilnego lub bistabilnego trybu pracy przekaznika (mozliwe tylko z uzyciem pilota wpisanego do pamigci):
a) Przycisnaé i przytrzymaé przycisk ,,+” w odbiorniku do momentu, az na wys$wietlaczu pojawi si¢ napis ,,CCC”, a nastgpnie przycisk
zwolni¢ (ponad 2 sekundy, ale mniej niz 16 sekund).
b) W ciagu 15 sekund przycisnaé przycisk pilota (w pilotach dwukanatowych przycisk odpowiadajacy kanatowi, ktory programujemy).
Nastapi zataczenie przekaznika, a na wyswietlaczy pojawi si¢ numer pilota.

Dla uzyskania trybu monostabilnego (wlaczenie na okreslony czas): Dla uzyskania trybu bistabilnego (wlacz-wyltacz):
¢) Po uptywie zadanego czasu podtrzymania (od 0.25 sek. do 2 godz.) po- ¢) Przycisna¢ dwukrotnie przycisk pilota w odstgpie
nownie przycisnac ten sam przycisk pilota — przekaznik wytaczy sig. krotszym niz 2 sek. Nastapi wylaczenie przekaz-
d) Po uplywie 2 sekund numer na wyswietlaczu zacznie mrugaé potwier- nika, a migajacy numer potwierdzi wykonanie
dzajac prawidtowe wykonanie procedury. procedury.

3. Kasowanie zawartoSci pamieci zdarzen:
Przycisna¢ przycisk ,,+” i ,,-,, na ponad 16 sekund - do czasu, az na wyswietlaczu pojawi si¢ napis ,,rrr”, a nastgpnie przycisk zwolni¢ - roz-
pocznie si¢ kasowanie pamigci trwajace nawet kilkadziesiat sekund — w tym czasie na na wyswietlaczu jest ,,rrr”.

4. Kasowanie wszystkich pilotéw z pamieci:
Odbiornik nie umozliwia jednoczesnego wykasowania wszystkich pilotow. Aby usuna¢ wszystkie piloty z pamigci odbiornika, nalezy usu-
nac kazdy pilot z osobna (patrz pkt 1).

DANE TECHNICZNE:

zasilanie: szeroki zakres napig¢ zasilania dzigki zastosowaniu przetwornicy: 10..35 VDC, 24VAC;

prad maks. (przy wlaczonych 2 przekaznikach i wyswietlaniu: ,,888”): 130mA przy 10VDC, 100mA przy 12VDC, 50mA przy 24VDC,
prad spoczynkowy (przy wytaczonych przekaznikach i wytaczonym wyswietlaczu): 13mA przy 10VDC, 8mA przy 24VDC,

pamig¢ pilotow: 448; temperatura pracy od -20 do + 40° C; obciazalno$¢ wyjs¢ — 1A 120VAC/30VDC.

Wyjscie S (1A/60V) typu "otwarty kolektor" generuje impulsy zwarcia do masy i nie moze by¢ taczone bezposrednio do + zasilania!

nia EN 60950-1, norma kompatybilnos$ci elektromagnetycznej EN 301 489-1 i norma zgodno$ci w wymaganiami

C € Elmes Elektronik deklaruje, ze produkt jest zaprojektowany i wykonany zgodnie z norma bezpieczenstwa uzytkowa-
radiowymi EN 300 220-3.

GWARANCJA: Producent udziela gwarancji na okres 24 miesigcy od daty zakupu produktu i zobowiazuje si¢ kazdorazowo do bezptatnej
naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancyjnym wystapia wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ czyste i na
wiasny koszt do miejsca zakupu wraz z niniejsza gwarancja z potwierdzona data zakupu i krétkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i
montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawi-
dlowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerébek i napraw.

Data i miejsce zakupu (pieczgC SPrzedawcy).......coceveervererverieneenieneeneennens Typ urzadzenia:.........ccoceeeereennennee.
Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny 2, tel (071) 784-59-61, fax 784-59-63,

e-mail: elmes@elmes.pl internet: www.elmes.pl ©CElmes Elektronik 06.2006. Wszystkie prawa zastrzezone.



